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Praca =zostala wykonana w ramach Resortowego Programu
Badawczo— Rozwojowsgo RRI. 14 "Informatyzacjija procesaw
dydaktycznych i naukowo-badawczych w szkolach wyzszych".

Cel nr I.1: Fomputeryzacja Politechniki Krakowskiej
Felnomocnik Rektora ds.

Komputeryzacii . Doc. dr hab. inz. Czeslaw Cichon
Wydzial Inzynierii Ladowej PK

Punkt kontrolny nr 1: Opracowanie projektu komputeryzacii

Prace wykonal zesptl w skladzie:

1.Doc.Czestaw CICHON - Pelnomocnik Rektora ds.Komputeryzaciji,
2.Dr Zbigniew MROZEK - Kierownik zespolu,

3.Dr Tadeusz LISZKA - Kierownik Od4rodka ETO, PK,

4.Dr Krzysztof KNAPIK - Czlonek RK d/s Informatyzacji

oiraz

doc. dr inz. M. Pieczarka, dr K. Jojczyk, dr inz. J. Raszka,
mgr inz. W. Marcinek, mgr inz. L. Sztandera.

Projekt zostal zatwierdzony na szczeblu szkoly wyzszej przez

Rektorska Komisje d/s Informatyzacji Uczelni w dniu 23.06.1988.
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. STAN OBECNY KOMPUTERYZACJI SZKOLY WYZSZEJ.

1. Charakterystyka komputeroweqo wspomagania dydaktyki i prac

naukowych.

a. Informatyczne wspomaganie procesu dydaktycznego w

Politechnice Krakowskiej opiera sie o nastepuljacy sprzet:

- emc ODRA 1305 =T gty

- emc MERA 400 el o S

— emc PMERA 60 - S8Z2% .,

— mikrokomputery IBM PC =Z8-'g2ti,

=~-innag:  jak K202, MK4S, Amstrad 6128, ZX-81, Spectrum,
Unipolbrit.
W procesie dydaktycznym obejmujacym nauczanie metod

informatyki na poziomie podstawowym informatyzacje przedmiotow
zawodowych i Qspomaganie realizacijii prac dyplomowych
wykorzystana Jjest przede wszystkim emc ODRA 1300 oraz
minikomputery MERA 400 i MERA &60. Mikrokomputery IBM FC (w 70 %4
IBM FC/XT) sa wykorzystywane przede wszystkim w badaniach
naukowych. W procesie dydaktycznym wykorzystywane s3
sporadycznie, najczesciej w Fformie zajed pokazowych lub
wspomagania wykonywania prac dyplomowych.

W celu liczbowego przedstawienia zainstalowanego w PK
potencjatu obliczeniowego przyieto nastepujace przeliczniki:

= 20 mikrokomputerdw typu IBM PC/XT/ZAT (18 » X1 2 X . AT)  3alcd

rownowaznik emc ODRA 1305,

- 4 mikrokomputery typu IBM FC/XT jako rdwnowaznik MERA 400 i

MERA &0.

Fowyzsze przeliczniki wynikaja =z zalozenia pracy emc 0ODRA
1305 z laboratorium wyposazonym w 10 terminali i pracy 1
minikomputera MERA 400 w laboratorium wyposazonym przecietnie w
dwa terminale. Podwojenie tych 1liczb wynika ze zwiekszonej
szybkosci liczenia (okolo dwukrotnie wiekszej) w stosunku do
IBM:PCs Zatem potencjatl aobliczeniowy dla 44 (20+24)
mikrokomputerdw % 32 tygodnie x S0 godzin/tydziert wynosi 70.4
tys. godzin w roku akademickim.

Ten potencjal obliczeniowy powiekszony o wykorzystywana dla
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dydaktyki
mikrokomputerdw IBM 5 B jest

czagstke potencijalu zainstal owanych w PK

wykorzystywany W sposob
nierdwnomierny przez studentdw objetych realizowanymi kierunkami
ksztalcenia. Nierdwnomiernosé ta wynika przede wszystkim ze
specyfiki danego kierunku (jego potrzeb), Jjak 1 ze stopnia
przygotowania kadry nauczajgcej. Szczegdlowe wartosci zestawiono

w tablicy 1.

wskaz—
studentdw nik k

liczba liczba godzin

kierunek ksztalcenia potencj. obl.

Architektura o972 & 3952
Budownictwo 1170 23 29250
Chemia 1846 10 1840
Technologia chemiczna ot 10 390
Inzynieria chem. i procesdw 146 20 320
Inzynieria drodowiska 477 29 11925
Mechanika 1145 20 22900
InzZynieria materialowa 24 20 480
Automatyka i robotyka i9 30 570
Transport 369 20 7380
Podst. problemy techniki a7 33 20465
Elektraotechnika 175 20 3500
RAZEM 4267 197 84152

Podana w tablicy 1 liczba studentdw obejmuje Studia Dzienne,

Wieczorowe i Zaoczne. Natomiast wskaznik k podaje liczbe godzin
"komputerowych" przypadajgcych na jednego studenta w ciggu roku
akademickiego.

Nalezy podkreslié, ze wykorzystywany w brocesie dydaktycznym
sprzet jest przestarzaly i1 pod wzgledem technicznym przewaznie
zuzyty. Utrzymywany jest w sprawnosci technicznej dzigki duzemu
wysiltkowi sluzb konserwatorskich. Wyposazony jest w niewielks
liczbe urzadzen peryferyinych (pamigci dyskowe, tasmowe,drukarki
wierszowe 1 mozaikoﬂe), nie posiada zadnych urzgdzeri do grafiki

komputerowej.



b. Wspomaganie prac naukowych.

W chwili, obecnej na FK realizowane s3 w ramach CPBR i innych
zlecert znaczne ilodci prac z zastosowaniem komputerowego wspo—
magania eksperymentu =z wykorzystaniem rdznorodnego sprzetu
jak specjalizowanych sterownikédw mikroprocesorowych, w tym
8-bitowych klasy MSA, Mister Z-80 i klasy IBM-PC. Sprzet =z
portami przetwornikdw ADDA jest uZzywany do wizualizacji i
przetwarzania danych pomiarowych. Uzywane sa te:z sprzegi
IEEE-488H (HPIP).,

Oddzielnag grupe zastosowarnh stanowia prace z wykorzystaniem
CAD,CIM,CAE i innych co stanowi rdwniez tematyke zajed
realizowanych w programie studidw niektdrych kierunkdw na PK.

Zastosawanie nikrokomputerdw do wizualizacji i przetwarzania
danych pomiarowych stanowia rdwniez oferte PK w zakresie
opracowania oprpgramowania profesjonalnego w ramach RRI-14,

Nalezy podkreslidé, ze w/w prace prowadzone s3 przez bardzo
wagskie grupy realizuijace zlecenia przy uiycig sprzetu nie
bedacego wtasnosciag PK. Szersze wykorzystanie komputerowego
wspomagania prac naukowo-badawczych, w tym prac zwigzanych z
przygotowaniem habilitacji 1 doktoratdw bedzie mozliwe
dopiero po zakupieniu znacznych ilnéci sprzetu komputerowego

w ramach programu RRI-14,
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c. Wykorzystywane techniczne srodki informatyki
Stan wyposazennia w sprzet informatyczny bedacy wlasnoscia PK

sprzet mikrokomputerowy:

— 14 bitowe klasy IBM-PC/XT 20 szt.
— 14 bitowe klasy IBM-PC/AT 7 szt.
- 32 bitowe klasy IBM-FC/3Bé& 1 szt.

sprzet niezgodny ze standartem IBM-PC:

- minikomputer K-202 1 szt.
MERA 400 b6 szt.
ZX—-81,Spectrum, UNIFOLBRIT

- inne B-bitowe (w tym sterowniki)

MERA &0 3 szt.

komputery malej mocy obliczeniowe]j

ODRA 1305 (zuzycie 95%, 11 lat pracy) 1 szt,



2.Charakterystvka informatyzacji bibliotek.

Przystapiono do przygotowania komputeryzaciji Dzialu Czasopism
Biblioteki Gt. FK. Wstepne opracowanie przekazano do Biblioteki
Gt. Polftechniki Wroctawskiej, ktdra koordynuje te prace w skali
kraju.l :

Projekt obejmuje planowanie zakupdw czasopism, realizacijie
zamdwier, biezacy zapis wplywaijgcych wolumindw (check
in),reklamacje brakdw,rozliczenie finansowe, itp.

Dla realizacji celu utworzono zespdl skladajgcy sie 4
pracownikdw Biblioteki G6G. 1 Instytutu Elektrotechniki i
Elektroniki PK.



3, Liharak mputerc _ Jaldea administrowania (st
hiezacy).

W chwili obecnej (listopad 1988) wspomaganie komputerowe jest stosowane w

réznvm zakresie w nastepujacych iednostkach Politechnikis

I.3.1. Dziekanaty Wydzialdw.

Wszysthkie & dziekanatdw jest wyposaionych od dwu lat w  sprzet wlasny
(mikrokomputer 8-bitowy ¢ pamiecia na dyskach elastycznych i drukarka). W
razie potrzeb i w czasie spietrzen sa one wspierane kadra 1  analogicznym
sprzetem w uczelnianvm Osrodku ETO. Wspomaganie dotyczy:

toku studidw (3 dziekanaty - katalogi, zaliczenia),

rozliczania stypendidw (6 dziekanatdw),

procesu rekrutacii (& dziekanatdow),

prace organizacyine (druk zawiadomien, kartki zaopatrzeniowe itp)

1.3.2. Dzial Aparatury.

Jednostka posiada mikrokomputer IEM XT z dyskiem JOMB i drukarka. Na
tvm sprzecie jest zainstalowanv i eksploatowany system SEMAN (ewidencja
materialow i aparatury naukowej). System, oprécz potrzeb Dzialu Aparatury
wspomaga inne dzialy Uczelni w zakresie aparatury (naliczanie amortyzacji
oraz potrzeby Dzialu Inwentaryzacji). Rdwnoczesnie komputer ten jest
wykorzystvwany przv niektdrvech pracach rozpoznawczveh przy  analizowaniu
projektdw komputeryzaciji dalszych dzialdw administracji (obecnie sa urucha-
miane testowe wersie prooraméw m.in. dla Dzialu Osobowego).

I.3.2. Administracia domdw studenckich (Czyiyny).

Dzial jest wyposaiony w mikrokomputer B8-bitowy (ME-43). Wdraiane 3
dalsze programy, na potrzeby innych jednostek administraciji zlokalizowanych
na terenie doméw studenckich w Czyvzvnach.

1.3.4, Dzial Socjalny.

Dzial korzvsta ze sprzetu Osrodka ETO dla potrzeb automatyzacii
niektdrych prac (bilety pracownicze. cbsiuga orupy bylvch pracownikow i
dzieci, karty zaopatrzeniowe itp.). Calodciowa komputeryzacja Dzialu jest
przewidziana w biefacvm roku akademickim. razem z Dziatem Osobowym.

[.3.5. Inne jednostki Uczelni.

Obecnie jest wdrofonych kilka pakietdw programdw wspomagajacych admi-
nistracje: kartki zaopatrzeniowe, planowanie i rozliczanie zaje¢ dydaktycz-
nych, rozliczanie obowiazkowego czasu pracownikdw technicznych. ©Sa to
wszystko drobne proaramy, eksploatowane na sprzecie przeznaczonym zasadni-
czo do obliczen naukowych (klasy IBM FC) w poszczegdlnych instytutach
naukowych Uczelni.

I.3.4. Zestawienie sprzetu wykorzystywaneoo zasadniczo do celdw wspomagania
administracji.

Mikrokomputery lé-bitowe (IBM XT) 1 szt.
Mikrokomputery 8 -bitowe (CF/M) 9 sat.
Drukarki mozaikowe 10 szt.

/



I11. PROGRAM KOMPUTERYZACJI SZKOtY WYZSZEJ DO 1990 R,

1. Koncepja komputeroweqgo wspomagania dydaktyki.

a.Koncepc ja merytoryczna.

Zalozono, ze komputerowe wspomaganie dydaktyki bedzie

realizowane na trzech poziomach, a mianowicie:

poziom I -~ nauczanie podstaw informatyki oraz zajecia
fakultatatywne dla studentdw i specjalistyczne dla pracownikow,

poziom Il - zastosowanie informatyki w przedmiotach podsta-
wowych, kierunkowych i specjalizacyinych,

poziom III = zastosowanie “informatyki do nauczania
elementdw CAD, CAM, CAE oraz do wykonywania prac dyplomowych
intensywnie wykorzystujgcych technike komputerowa i dla kil

naukowych.

b.Koncepcja grganizacyjina.
Dydaktyka poziomu I bedzie realizowana w uczelnianym Osrodku

ETO. Poziomy II i III beda realizowane qgldwnie w Wydzialowych
Dydaktycznych Pracowniach Komputerowych (WDPK).

Uwzgledniajgc strukture Uczelni i rozmieszczenie jej Jjednos—
tek organizacyjnych na terenie miasta przewiduje sig utworzenie
WDPK zlckalizowanych przys

- Wydziale Inzynierii Ladowej,
- Wydziale Inzynierii Sanitarnej i Wodnej,
- Wydziale Mechanicznym (dla obslugi Instytutdw znajdujacych
sie przy AI; FPlanu &6-letniego),
- Wydziale Inzynierii Transportowej i Elektrycznej (dla Dbslugi
Wydziatu ITiE i intytutdw Wydziatu Mechanicznego
znajdujacych sieg ﬁrzy ul. Warszawskiej),

- Ofrodku ETO (dla obslugi Wydzialdw Architektury i Chemii).

Komputerowe wspomaganie dydaktyki przedmiotdw podstawowych
bedzie realizowane w lokalnych komputerowych laboratoriach
instytutdw. Laboratorium takie powolano m. in. w Instytucie
Elektrotechniki i Elektroniki . Planuje sie utworzenie takich
laboratoridw rdwniez przy Miedzywydzialowych Instytutach Fizyki i
Matematyki.



Dydaktyka poziomu podstawowego bedzie realizowana w
laboratorium FPI/ETO/VAX wyposazonym w kilkadziesiat terminali
klasy VT-100. Do czasu zakupienia komputera ICL 1lub WVAX -
terminale w grupach po 8-16 sztulk beds podiaczone do IBM-PC/AT386
pracujacych pod systemem XENIX Z84.

Dydaktyka paoziomu II i III bedzie realizowana w laboratoriach

WDPK typu FI/IEM na sprzecie IBM - kompatybilnym pod systemem
operacy inym DOS. Sieci LAN beda pracowad pod nadzorem programu
Naovel Advanced Networlk 2Z84.

Wyrdzniona role w laboratorium studenckim WDLK peini
jednostka kompatvybilna =z IBM-FC/AT lub ATIB& =z koprocesorem
wyposazona W wymagane urzagdoenia zewnétrzne (drukarka,ploter). W
poczatkowym etapie realizacji systemu informatycznego., komputer
ten siuzvyiby do dokumentowania wynikdw, wykorzystywania grafiki
podwyzszoneij rozdrielczodci (przy zastapieniu karty i monitora
Hercules - kartg np. VGA i monitorem EGA lub Multisync 1024x748).

Fozostale stanowiska, wyposazone w jednostki klasy XT (lub
zubozone AT), byivyby wykorzystywane glownie do edycii i
uruchamiania oprogramowania tworzonego przez uzytkownikdw pod

kontrol g systemu operacyinego M5-DOS.



Rola centralnego Od4rodka ETO zakredlona w wewnetrznej
strukturze Uczelni naklada na niego zadania w nastepujacych
dziedzinach:

a/ nauczanie podstaw informatyki (poziom podstawowy) na
wszystkich wydziatach Politechniki wraz z zapewnieniem niezbgdnego
sprzetu dla prac wlasnychlstudentéw na tym poziomies;

b/ zapewnienie mocy obliczeniowej (wraz z podstaﬂnwym
oprogramowaniem) dla studentdw lat wyzszych korzystajgcych =z
narzedzi informatyki, gdy =z rdinych wzgleddw niemozliwe 1lub
niépolacalne jest wykonywanie tych prac w pracowniach wydzialowych
lub instytutowychs

c/ obsluga potrzeb administracji centralnej Uczelni oraz
Biblioteki Gldwnej w zakresie kierowania rozwojem kKomputeryzacii
poszzcegslnych dzialdw oraz dostarczania mocy obliczeniowej tam,
gdzie celowe jest uzycie centralnego sprzegtuj

d/ udostepnianie dla potrzeb niektorych grup pracownikdw
Uczelni sprzetu obliczeniowego o mozliwosciach wykraczajacych poza
przecietny poziom (np duza pamigé, duza szybkosd obliczen,
specjalizowane biblioteki oprogramowania), zardwno wltasnego, jak i
Zrodowl skowegos

e/ prace naukowe i zlecone wlasne pracownikdw OETO;

+/ szkolenia wyiszega pozibmu (w tym pracownikdédw Uczelni). W
WDFK prowadzone beda w miarg wolnych Srodkow prace naukowe wlasne
i inne prace dla potrzeb Wydzialdw wykorzystujgce technike

komputerocwsa.

W perspektywie planuje sie tworzenie specjalistycznych labo-
ratoridw komputerowych (gldwnie dla potrzeb CAD 1 wspomagania
badarn eksperymentalnych) w innych instytutach posiadajgcych
wykwalifikowana kadre 1 zgromadzony juz odpowiedni potencial
sprzetowy 1 programowy. Laboratorium takie ~ pracuje jui w
Instytucie M-4 (CUP).

Celem okreslenia potrzeb sprzetowych i programowych W
poszczegdlnych przedmiotach zostals opracowana specjalna ankieta,
ktédra rozestano do wszystkich jednostek dydaktycznych Uczelni.
Otrzymano okolo 204 ankiet wypelnionych - na ogdl! w sposdh

dwiadczgcy o braku koncepcii wspomagania przedmiotu przez



komputery. Dlatego potrzeby komputerowe Uczélni w zakresie
komputerowego wspomagania dydaktyki zestawione ponizej w tabeli 2,
wynikajg przede wszystkim =z doswiadczenia autorédw  Projektu
Komputeryzaciji PK, indywidualnych rozmdw z wybranymi pracownikami
poszczeqgdlnych Wydzialdw oraz wnioskdw, ktdre wynikajag z opracowan
dostarczonych przez FKoordynatora. W kolumnie drugiej tabeli
zestawiono aktualng liczbe studentdw, studiujgcych na - studiach
dziennych, wieczorowych i =zaocznych, w kolumnie trzeciej
oszacowang liczbe godzin  komputerowych dla jednego studenta w
ciggu roku akademickiego. W tablicy ujeto tez potrzeby

wykonywania prac dyplomowych oraz prace kiét naukowych.

tablica 2
Liczba Liczba godz.komputer.
Kierunek studentdw dla 1 dla catego
studi ow W r.ak. studenta kierunku
1288/89
Architektura a2 100 592200
Budownictwo 1170 200 243000
Chemia - 186 100 18600
Teﬁhnologia chemiczna S5 100 3500
Inzynieria
chemiczna i procesdw 14 100 1400
Inzynieria 4rodowiska 477 200 95400
Mechanika 1145 200 229000
Inzynieria materialowa 24 200 4800
Automatyka 1 robotyka 19 250 4750
Transport 2469 200 73800
Podstawowe problemy
techniki 59 J00 17700
Elektrotechnika 175 200 3S000
Razem ’ 4267  ~ 182 775766




Liczba 182 jest przecietnag dla wszystkich kierunkdw studidw
i pznacza ona, ze fredni tygodniowy czas dostepu przecigtnego
uzytkownika bedzie wynosilt ok & godz. (& godz.x 30 tygo.= 180).
Przyjmujac, ze do roku 19925 liczba studentdw wzrosnie do
okolo 4500 oraz ze, terminale beda dostepne dla zajed 12 godz.
przez & dni w tygodniu, potrzebna liczba terminali dla kompute—

rowego wspomagania dydaktyki na PEK wynosi:

(4500 / 4267) %X 773766 / (12 X & %X 30) = 3F79

- -



2. Koncepcia komputeroweqo wspomagania prac naukowych,

Dla prowadzenia prac naukowych wlasnych {(nieaodptatnych)
zatozono, =ze 1 mikrokomputer bedzie priypadat na dziesieciu
pracowni kow naukowo-badawczych.

Tak niski stopie’t nasycenia kadry n/b sprzetem wynika =z
przekonania ,ze wigkszosd pracownikdw bedzie mied wygodny i statly
dostep do sprzetu czasowo oddanego do uzytkowania na Uczelni w
ramach CPBR oraz innych prac zlecanych z zewngtrz. Nalezy jednakze
ten wspdlczynnik traktowad jako bezwzgledne minimum - =z wysokim
priorytetem realizacji.

Zwraca sig uwagg, zZe charakter prowadzonych w ramach
doktoratdw i habilitacﬁi prac n/b wymaga stosowania zaawansowanych
technik typu CAD,CAM,CIM,CAE 1 innych, Jjak tez 1 wydainych
systemdw desk—-top publishing. Zaangazowanie pewnej czesci kadry
dydaktycznej Uczelni w nauczanie podstawowe na latach studidw I -
III znacznie ogranicza udzial tej grupy pracownikow w realizacji
prac zlecanych z zewnatrz. Fogarsza to ich dostgp do sprzgtu
komputerowego uzytkowanego w ramach realizacji zleconych prac n/b
i winno by¢ zrekompensowane udostepnieniem sprzetu zakupionego w
ramach RRI - 14,

Biorac pod uwage, ze jeden lub dwa dodatkowe komputery w
studenckich pracowniach komputerowych WDPK nie moga rozwigzad
dostepu pracownikdw n/b do komputera — dodatkowe komputery bedsy
instalowane w instytutach (np w laboratoriach przedmiotowych Iub
innych pomieszczeniach wydzielonych) — w ilosci proporcijonalnej do
ilosci zatrudnionych pracownikdédw n/d i n/b oraz przy uwzglednieniu
ilogci godzin ze studentami lat I-1I11. Zapewnl sig wspolprace w/w
komputerdw z lokalna siecig LAN.

Przyieto, e dla 963 nauczycieli akademickich, =zatrudnionych
na FPolitechnice nalezy udostepnic dodatkowo ok. 100
mikrokomputerdw klasy IBM-FC/AT2Z284, AT 386 1 w niewielkiej czesci
IBM-PC/XT — w wigekszosci bez dysku twardego, lecz z zapewnieniem

wspolpracy z uczelniang siecia komputerows.

- 14 »



3.Koncepcia informatvzacii bibliotek.

Z uwagi na koniecznosd budowy uniwersalnego, kompleksowwego
systemu zarzadzania bibliocteks, =zdolnego do pracy w sieciach
komputerowych z oprogramowaniem zardwno XEMNIX-384, jak 1 Nowell
Adwanced Netware — jako wydzielony DISK-S5ERWER dla systemu obsiugi
biblioteki przewiduje sig uzycie 32-bitowego komputera klasy
IBM-PC/AT386. Fo wdrozeniu systemu prototypowego przewiduje sié
przeniesienie zbiordw katalogow dla systemu eksploatacyinego na
duzy komputer klasy VAX lub ICL. Sied mikrokomputerowa bedzie
wtedy pelnié¢ role lokalnego systemu dla nadzoru zamdwienn 1
rozliczen biblioteki. 7

W oparciu o sprzet IBM PC kompatybilny przeprowadzi sie
obecnie komputeryzacje Dzialu Czasopism Biblioteki Gt. dla
stworzenia podsystemu gromadzenia czasopism;

b.FPodsystem gromadzenia czasopism bedzie przede wszystkim
niezbednym narzedziem dla Biblioteki Gl. w zakresie planowania,
zamawiania, bieigcego przyjimowania, reklamacji i uzupetniania oraz
finansowego rozliczania zbioru czasopism. Stanowid bedzie rdwnie:z
baze do tworzenia systemu automatycznego katalogu zbiordwczasopism
Biblioteki B1.

c.Wersja pilotowa dotyczyd bedzie czasopism z II obszaru
pitatniczego.

d.W nastepnym etapie w razie uzyskania odpowiednich drodkdaw
system rozszerzy sige o rejestracije nabytkdw dzialu ksigzek.
Docelowo katalogi przeniesione bedg na komputer klasy WV lﬁb

ICL.

18 e



4 Koncepcija komputeroweqo wspomagania administrowania

szkola.

W ramach programu RRI.14 przewiduje sie dokorczenie oraz
rozszerzenie aktualnie wdrazanych systemdw obstugi i wspomagahia
administracji uczelni. Ponizej okreslono potrzeby sprzetowe w/g

dzialdw uczelni. na lata do 19920 i do 1995.

tabela 11.4-1

i e ——

R1 Dzial Spraw Uaobowych*
R2 Dzial Planowania i Analizy
DA1 Dzial Socjalna - Bytowy* 1/1 4/2

PB1l Dz. Flanow.i Koord.Badanh Nauk. :
FB12 Dzial Umaw i Zleceh* 1/1 3/1

FD1 Dziat Spraw Studenckich _
FPDZ2 Sekcja Rozliczen 1/1 4/1

Dziekanaty' _ &/6 al6

KF2 Dzial Filac
KF3 Dzial Kosztdw i/1 573

ALGS Dzial Inwentaryzaclii

KEKZ Dzial Ksiegowosci Majstkowe]

KK1 Dzial Ksiegowosci Finansowej 1/1 &b/2
AB1 Dziatl Admihistracyjno Gospod. 1/~ 1/1
AG2 Dzial Administr.Obiektdw Stud. 171 1/1
FR21 Dziatl Aparatury* 1/1 271
R3 Sekcija Organizacji i Zarzagdzania 1/- 171
PB3 Redakcja Wydawnictw PK 1/1 171

PB? Zaklad Graficzny 3/3 4/3



FR1 Dzial Wspdipracy z Zagranica 1/~ 171
FR2Z Sekcja Ksztalcenia i Rozwoju Kadr 1/ 1/1

Bl Biblioteka Gildwna i oddzialy* 8/4 1576

xJednostki posiadajace wltasne (lokalne) bazy danych.
Liczby oznaczalis monitory/drukarki

Monitory = terminale VAX lub - w niektdrych jednostkach -
™ mikrokomputery.

Schemat struktury organizacyinej 1 funkcjonalnej
dedykowanej sieci do obsilugi administrowania szkola pokazano

na rysunku II.4.1.
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a Koncepcja funkcjonalna

Ze wzgledu na charakter problemu RRI-14 oraz proponowany
zakres finansowania obecne opracowanie przedstawia jedynie te
czesd plandw, ktdra dotyczy dydaktyki, zarzadzania 1 prac
badawczych witasnych prowadzonych nieodpitatnie.

Frojekt obeimuje wyposazenie Uczelni w sprzet
komputerowy i mikrokomputerowy w dwdédch etapach, a mianowicie:
etap I — lata 1988B-15Y%0, etap J1I = lata 1991-1970,

s

Etab 1 =
1. Wyposazenie Uczelni w komputer klasy VAX =z odpowiednia
liczba terminali oraz pamiecia dyskowa 0.5 GB.

2. Budowe segmentdw sieci uczelnianeij iaczacej mikrokomputery
klasy IBM PE.

Etap II : :
zakup drugiego komputera klasy VAX (pamie¢ 1.2 GB). stacji
roboczych klasy SUN lub AFOLLO =z dopasowaniem istniejacej
sieci uczelnianej 1 wurzadzenn peryferyinych dla uzyskania
zatozZzonego nasycenia sprzetem.

Przedmiotem informatyzacji na Folitechnice Krakowskiej
jest dziatalnosé w zakresie dydaktyki, =zarzadzania, prac
naukowo-badawczych oraz prac dla przemysiu. Frzewiduje sie,
ze potrzeby informatyczne Uczelni beda zaspokajane na trzech
poziomach, a to:

— poziom mikrokomputer&sy zlokalizowanych przede wszystkim na
wydziatach i w instytutach.

— poziom komputera sSrednie) mocy. zlokalizowanego w
uczelnianym O$rodku ETO,

- poziom $rodowiskowego superkomputera (w SCO Cyfronet),
podiaczonego w przysziosci do sieci uczelnianej za
posrednictwem MASK.

Planowany zakres i intensywnos$é wykorzystania sprzetu na
poszczegdlnych poziomach przedstawia ponizsza tabela.

H X Typ sprzetu ! mikro- 4 .komp. | super |
i Zastosowania 3 \ i komputery! $redni |komputer:
i Dydaktyka podstawowa ik i XXX H H
H IT i III stopnia | XXX S I § :
i Zarzadzanie adm. centralna e ¢ R 2 S H H
; dziekanaty 1 XXX g H i
H biblioteka X I XXX i H
: wydawnictwa i Xxx H H i
i Prace naukowo-badawcze i XXX H iOXXx i
i Prace dla przemysiu T XXX H H :

Obciqgzentie: *x% — duze, %% - Srednie, * — nale.



b.Koncepcja techniczna.

Dydaktyka poziomu podstawaweqgo bedzie realizowana W
laboratorium FI/ETO/VAX wyposazonym w kilkadziesiat terminali
klasy VT-100. Do czasu zakupienia komputera ICL MEZ9 lub VAX_2000
- terminale w grupa;a po 8 sztuk beda podiaczone do IBM-PC/AT386
pracujacych pod systemem XENIX 386.

Dydaktyka poziomu II i III bedzie realizowana w laboratoriach
WDPK klasy PI/IBM na sprzecie IBM - kompatybilnym pod systemem
operacyjnym DOS. Sieci LAN beda pracowa¢ pod nadzorem programu
Novel Advanced Network 286.

Wyrdzniona role w laboratorium studenckim WDPK peini
jednostka kompatybilna =z IBM-FC/AT 1lub AT386 =z koprocesorem
wyposazaona w wymagane urzadzenia zewnetrzne (drukarka.ploter). W
poczatkowym etapie realizacji systemu informatycznego. kompu- ter
ten siuzyiby do dokumentowania wynikdw, wykorzystywania grafiki
podwyzZszonej rozdzielczosci (przy zastapieniu karty 1 monitora
Hercules - karta np. VGA i monitorem EGA lub Multisync 1024:x768).

Fozostate stanowiska, wypaosazone w jednostki klasy XT (lub
zubozone AT)., byiyby wykorzystywane Jiownie do edycii i
uruchamiania oprogramowania tworzonego przez uzZzytkownikdw paod
kontrol g systemu operacyinego MS-DOS.

Systemy zarzadzania uczelnia oraz biblioteka beda
wykorzystywad w I etapie komputeryzacii sprzet IBM—-kompatybilny.
Po zakupieniu komputera ICL 1lub VAX zostana tam przeniesione
zbiory danych dla tych systemdw. Sprzet mikrokomputerowy bedzie
nadal siuzyd do biezacych prac w tych jednostkach. '

Przyimuie sie etapowa koncepcie budowy kompleksowego systemu
informatyzacji Politechniki Krakowskiej.

Stawiajac na pierwszym kroku potrzeby dydaktyki, nastepnie
prace naukowo-badawcze 1 zarzadzanie uczelnia - okredla sie

nastepujace priorytety:

Etap 1

Rdéwnoczesna realizacja uczelnianego centrum komputerowego

(wymiana ODRY na VAX 2000 1lub ICL ME29?) wraz = pracowniami

FI/JETO/VAX dla nauczania podstawowego informatyki oraz realizacja

wydzielonych pracowni komputerowych WDFK klasy IEM wraz =
udostepnieniem pewne]j liczby mikrokomputerdw dla prac
naukowo—-badawczych.

e Potaczenie komputerdw w segmenty sieci obeimujace pietro luh

=00



budynek (segmenty majig moZliwosd wspdipracy poprzez modemy i linie
telefoniczne) oraz wyposaZenie biblioteki i administracji uczelni

w sprzet zgodnie z opracowanym harmonogramem.
Biblioteka 4 administracja utworza dwa niezalezne segmenty
sieci. Ka=dy segment b%dzie wyposa®ony w jeden lub kilka modemdw.

Etap:  I1
Dotaczenie segmentdw sieci biblioteki i administracji do VAX
(lub ICL). FPozostaie segmenty taczy sie ze soba i z komputerem =za

posrednictwem BACKBONE. Potaczenie z MASK i KASK realizowane za

podérednictwem modemdw.

-24 -



c. Koencepcj: oresnizicii lek:lnych sieci komputerowych.

Sieci LAN beda realizowane wediug standardu ISO DIS
8802/3. (odpowiada to LQEE 802.3 oraz Ethernetd, ISO DIS
88024 Crdéwnowaznik IEEE 802.3 oraz Token-Bus), Jjak rdéwniez
przez sied sSwiatlowodowa 8802/7.

Zaktada sie rdéwniez, ze zardwno sprzet Jak 1 wszystkie:
warstwy oprogramowania sieci beda zgodne z "“TOP - Technical
and  Office Protoesl! wersja 3.0. Biorac pod uwage, =Z2e
protokdér TOP jest =zarazem zgodny w swej warstwie 3 z norma
CCITT X.25, przyjetym dla siecl krajowe] KASK = proponmje sie
rozwazenie celowoscl przyjecia protckeiu TCP przez>wszystkich
realizatordéw programu RRI.14 Cpor. IEEE Spectrum Adpril 1986,
str. 63-67). ' ' '

Na rysunku ponizej przedst.wiono koncepcjs sieci lokal=-
nej umieszczonej v strukturze sieci MASK i KASK,

Segmenty sieci beds wyposszone w mcdemy, co umozliwi ich
wsplélprace réwniez przed ulczeniem k2blz backbone.

Modemy bedg rdévniez stuiyé do wspdliprzcy odleglych seg-
mentéw sieci pemiedzy scbg oraz z siecig MASK i KASK.

KASK
Wide-
i
Metropolitan.
. lab
MASK  [VAX 7 ET0
FCrde
L hackbhene '
LAN LAN LAN LAN LA.N 'LAN
& [ | =
; LN N ] LN ] u
(-
= ] ]
ETO/ Chem Transp Bud Lack [. Sanit Binlict Adimun .

Ovpoanteanyy slecl kompedecove ) A cbhe dmadge s vadyold

WEAY M e Marac ety T Lakg

B R Sl



‘Szczegdtowy plan sieci uczelnianeh Qynika z topografii
oblektdéw uczelni, a w szczegdlnoscl z faktu, 2e Jednostki
uczelni sg rozproszone w odlegtossi do kilkunastu kilometréw
od gidwnego zespoiu budynkdéw, w tym od osrodka ETO.

PonizZeJ przedstawiono szkic gidwnego zespoiu budynkéw PK.

N

POLITECHNIKA
im ., Tadeusza Kodciuszki
w Krakowie

1:2000
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b
e s mane
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Rys, I15;2 Szkicrozmieszczenia budynkéw PK z zaznaczemlem
potaczerd wydzielonych segmentéw sieci LAN dla
obstugi biblioteki /$wiattowdd lub kabel coax/
oraz budynkéw mieszczgcych administracje /coax/
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Dtugo$é kabla IEEE 802.3 10Base5 1900m.
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Al.Planu 6-letniego
Czyzyny

\ ul. Podchorgzych

Politechnika
Krakowska
ul. ‘Warszawska

ul .Filipa

ul . Wielicka

Rys.i5.4 Szkic rozmieszczenia odlegiych segmentdw
sieci komputerowej wyposazonych w modemy
te elefoniczne do wspdipracy 2 sieciq na
ulicy Warszawskiej.
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Frojekt techniczny sieci komputerpwych

Realizacja sieci komputerowych obejimie w pierwszej kolejnosci
uczelniany Oérodek ETO. Plan sytuacyjny I pietra budynku Wydziatu
Chemii, wraz =z lokalizacja pomieszczen OETO (ze sprzetem
komputerowym i laboratoridw dydaktycznych) przedstawia rys. II 5.5
Przedstawiono konfiguracje docelowg, tj. po zainstalowaniu sprzetu
ICL ME29. Pomieszczenia 0O4rodka ETO obeimuja tzw czesé niska
budynku i kolejne dwa rysunki przedstawiaja szczegdly lokalizacji
sprzetu mikrokomputerowego i terminali w dwu czesciach OETO:

—rys II 5.6. przedstawia hale komputera MEZ9, pomieszczenia
obslugowe oraz pomieszczenia z F1 terminalami bezpos$rednimi (na
taczu synchronicznym), jest to sprzet ogdlnodostepny, przeznaczony
przede wszystkim dla potrzeb podstaw informatyki, masowej nauki
programowania i wspomagania prac studenckich przy zasstosowaniu
ogdlnodostepnych programéw., np. metody elementéw skonczonych.

- rys II 5.7. przedstawia laboratoria dydaktyczne wyposazone w
sprzet mikrokomputerowy bazujacy na mikrokomputerach 16-bitowych i
laboratorium CAD. &
= trzecia grupa pomieszczern Osrodka ETO, wyposazonych w wieksza
ilos¢ sprzetu obliczeniowego, toi pomieszczenia zaznaczone w
srodkowej czesci rys. II 5.5.. zawierajace sprzet liczacy uzywany
do prac wlasnych OETO (prace naukowe wlasne, prace zlecone oraz
prace Zwigzane ze wspomaganiem procesu komputeryzaciji
administracji PK). W tych pomieszczeniach ma by¢ rowniez
zlokalizowany sprzet specjalizowany do obliczen
naukowo-technicznych (mikroVAX lub np. jednostka na transputerach
— zaleznie od wersji realizacji drugieqo etapu komputeryzacji).

W zalaczniku 4 przedstawiono alternatywna lokalizacje Osrodka
ETO, zwiazana z proponowanym przeniesieniem do zabytkowego budynku
byltego aresztu garnizonowego (przy ul. Warszawskiej). Rysunki té
przedstawiaja plany parteru i pierwszego pietra tego budynku
(proponowanego do przejecia w calosci przez 0Oérodek ETO), wraz z
zaznaczeniem pomieszczen dydaktycznych i laboratoridw ze sprzetem

mi krokomputerowym oraz sal z terminalami ogdlnodostepnymi.
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Rys. II.S5.4. Plan sytuacyiny lokali O$rodka ETO.

Hala komputerowa i przvylegie laboratoria.
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Przykiad Konfiguracii WDFK (Wydziatowa
FPracownia Komputerowa).

Dydaktyczna

1. DS (Disk Server) IBM PC/AT (RAM 4MB HD 80MB-170MB,Hercules,
FD 1.2MB, FD 1.44MB/3.5”

2. WS1-WSB8 (Stacja robocza - work station)
a) IBM-PC/AT (RAM &40kB,Hercules + monitor, 1FD 1.2MB)
b) lub wariant tafszy IBM PC/XT jw. z karta Hercules 8 szt.

3. WS? Terminal IBM/AT (RAM &40kB, Hercules+monitor, FD1.2,
1FD Z460kB, koprocesor)

4, WS10 Terminal IBM Super AT 802ZB6 (8-16MB RAM, VGA + monitor
MultiSynch., koprocesor, FD 1.2MB, FD 1.44MB

S. Osprzet sieciowy (karty Ethernet + kable 4 modem
;0Q/1200/2400 boddw

kablem BACKBONE

b, Dprogramuwanié sieciowe (Novell, Uniyx)

~oraz transceiver do wspéipracy z

7 Drukarkis
PR1 Star NX15
PR2 (dla masowej obsiugi np. Star NR15,CPX-136)
PR3 drukarka laserowa
8 Ploter Roland 280A
? Dodatki (Myszy 4 szt.., Tablet A3, koprocesory 8087 lub

80287 % 4 szt.. zabezpieczenie przepieciowe, zasilacz UPS do
Disk Servera - {

Orientacviny koszt w/w sprzetu komputerowego wyniesie 95-150

mln. =ziotych. - Schemat funkcjonalny . pracowni podano  na
rysunkech. :

—301
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e. Zestawienie sprzetu mikrokomputerowego, minikogputgfowegu i

komputerdw Sredniej mocy.

W tablicy II.5.1. podano wykaz sprzetu mikrokomputerowego
planowanego do zakupienia w latach 1989-19%90. Rubryka RAZEM obei-
muje sume z rubryk:

dydaktyka w OETO,

dydaktyka w laboratoriach i pracowniach WDFK na wydzialach PK

administracja i zarzadzanie,

prace naukowo — badawcze bezumowne.

Uzyskana w ten sposdb ilosd sprzetu pomniejszono o sprzet po—
siadany przez Uczelnie oraz o sprzet planowany do zakupienia =z
innych funduszy.

Zestawienie konfiguracji komputera gredniej mocy (etap 1 i

I1) podano w tabeli II.5.3.

f. Zestawienie sprzetu wymaganego do organizacji  lokalnych sieci
komputerowych.

Zestawienie sprzetu dla sieci podano w tabeli 11I.5.2. Sposdb
przygotowania jest identyczny jak opisano powyzej dla tabeli
I11.80.1.

- 22 -



TABLICA nr I11.5-1 do PROGRAMU INFORMATYZACII Politechniki Krakowskiej
lestawienie sprzetu mikrokomputeroweqo

25-Nov-88 . Folitechnika Krakowska

ETAP I - zakupy planowane do roku 1990 w ramach RRI-14 ----}

nazwa sprzetu FAZEM dydaktyka dyd. zarzadz biblio-  prace inne sprzet
RRI-14 €70 Wydzialy anie PK' teka n/b  zakupy posia-
+wydaun., bezumou, plan dany
SUN/Apollo Workstation 0 0 0 0
IBM-PC/ATIBS 32-bit 13 2 3 { 8 -2 =1
IBM-PC/AT 74 { 9 3 E &7 -4 -8
IBM-PC/xt lub terminal 103 9 77 14 3 i -4 =29
drukarka mozaik, 122 3 2 17 2 g2 +h 0
ploter A3 27 { 7 7 2 0
sprzet specialnv:
ploter A2 do AO ! {
drukarka lazerowa 4 2 1 |
drukarka fiszek hibliot 2 2
streamer 2 1 |
scaner s | o 2 2 -1
dinitizer 2 2
TABLICA nr I1.5-2 do PROGRAMU INFORMATYZACJT Politechniki Krakowskiej
‘sprzet sieciowv (oprocz pozycii wymienionych w tabeli 11.3-1):
ETAP 1 - zakupy planowane do roku 1990 w ramach RRI-14 ----}
nazwa sprzetu RAZEM dydaktyka dvd. zarzadz biblio-  prace inne sprzet
RRI-14 ETD Wydzialy anie PK teka n/b  zakupy posia-
+wydaun, bezumow, plan dany
kartv sieciowe Ethern, 5t
kabel koncentr. Ethern. 17 ka
modemy 26 2 12 8 1
fax 3 2 !
zprzea do teleksu 3 2 1
vuhul voncontr., BACKEON ] 2 4
musty (hridae) lub repe 1 2 ?
adaptery stect OBATENAY % o
kahel swiatlowodowy 0,7 0,7
bridge lub karty swiatl 2 2
fax J
spreeg do teleksu M
kabel koncentr. DACKDON L]
mosty (bridge) lub repe 4
adaptery sieci GATEWAY 2
kabel swiatlowodowy 0.7
bridge lub karty swiatl 2
jednostka centralna ICL ME29
Imicro-VAX 2000 t
7 wyposazeniem
terminal ciezki (lokalizacj 0
Czyzyny)
RAZEM koszty programu RRI-14 2544.6

~3%-
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Tablica I1.5-3  PROGRAM INFORMATYZACJI Politechniki Krakowskiej na lata do 1995

Okreslenie potrzeb sprzetowych dla nauczania PODSTAM INFORMWATYKI i1 SIKOLEN CENTRALNYCH
- na podstawie liczby pracownikow, studentow oraz obciazenia dydaktycznego
Komputery sredniej i duzej mocy wraz z wyposazeniem

ETAF I - zakupy planowane do roku 1990 w ramach RRI-14 ETAP 11
do 1993
nazwa sprzetu RAZEN inne | sprzet RAZEM

RRI-14 | zakupy | posiadany

jednostka centralna

ICL/micro-VAX i 0 0 i
pamiec dyskowa GBajty 0.8 0 0 1.3
drukarka szybka (wierszowa) 2 0 0 3
terminal lokalny 3 0 0
terminal klasy VT-100 0 16 0 75
drukarka lokalna 3 ] 0 14
ploter A2/A1 0 i 0 i
pamiec tasmowa 2 0 0 2

terminal ciezki
{lokalizacja Czyzyny)

(=]
—
e
e

ARk



g.Wykaz oprogramowania niezbedneqgo do realizacji programu kompu-—

tervzacji szkoly.

Obecnie w posiadaniu uczelni s3 nielicencjonowane kopie

raznych programdw oraz program ISIS udostepniony nieodplatnie

przez organizacje UNESCO. Planowane do zakupu ze

przyznanych szkole w programie RRI.14, sa:

1.XeniX 386 wraz biblioteka,
2.Novell Advanced Netware 2846 (6 instalacji),
3.Turbo Pascal + toolé,
4.Asyst,
S.Autocad.
System zarzadzania uczelnia:
l.kadry,ptltace,

2.gospodarka materialowa.
Nie przewiduje sig zakupu z innych #rdadel finansowania.

sig nieodptatne uzyskanie profesjonalnych opracowan =z

RRI. 14 za wiedzg i zgoda jednostki autorskiej.

.

Srodkdw

Planuje

programu



Harmonogram i naklady na realizacije programu komputeryzacji.

Realizacja I etapu programu RRI-14 bedzie przebiegad zgodnie
harmonogramem opracowanym wediug punktu 11.5:.08 {(str 20
iniejszego opracowanial.

Wielkosci zakupdw beda uzaleznione od wysokosci funduszy
yskanych dla realizacji progamu komputeryzacii i wWynosza
powiednio (wedlug cen z paZdziernika 1988):

2.3 mld zt — tabela II.6.1.

0.8 mld zt — tabela 11.6.2. oraz zestawienie ze strony 39
{(sprzet OETO).

Zasady rozdzialu funduszy podano w zalaczniku nr 3.
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TABLICA 11.5-1 do PROGRAMU INFORMATYIACJI Politechniki Krakowskiej

ETAP I - zakupy planowane do roku 1990 w ramach RRI-14 ----}

nazwa sprzetu ilosc cena  kwota
min zl
SUN/Apollo Workstation 0 &0 0
IBM-PC/AT386 32-bit 13 22 286
IBK-PC/AT 74 9 bbb
IBW-PC/xt lub terminal 103 3.8 35053
drukarka mozaik. 122 1.6 a2
ploter A3 23 Re 1265
sprzet specjalny:
ploter A2 do AD 1 12 12
drukarka laserowa - 8 12
drukarka fiszek bibliot : 2 i
streamer 2 3.3 7
hand scanner 9 0.6 3.4
digitizer pd 9 10

sprzet sieciowy {oprocz wymienionych wyzej pozycjil:

karty sieciowe Ethern. i 1.8 91.8
kabel koncentr. Ethern. 17 i &8
modemy 26 0.6 13.6
fax 3 3 9
sprzeg do teleksu 3 1.4 4.2
kabel koncentr. BACKBON B g8 32
mosty {(bridoe) lub repe 4 b 24
adaptery sieci GATEWAY s 13 26
kabel swiatlowodowy 0.7 2 1.4
bridge lub karty swiatl 2 § B
0
jednostka centralna ICL ME29 0
/micro-VYAX 2000 i 360 560
Z Wyposazeniem
terminal ciezki (lokalizacj 0
Czyzyny)

RAZEM koszty programu RRI-14 2544.5

ks
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TABLICA 11.4-2 do PROGRAMU IMFORMATYIACI! Politechniki Yrakowskiej

wersja dostosowana do ograniczenia do kwotv 800 mln z1

ETAP I - zakupy planowane do roku 1990 w ramach RRI-14 ----}

nazwa sprzetu laborat, inne ilosc cena  kwota
razem aln zl

SUN/Apollo Workstation 0 0 &0 0
IBM-PC/AT3BS 32-bit 5 0 5 14 80
IBH-PC/AT ) 16 21 9 189
IBH-PC/xt lub terminal 40 40 3 120
drukarka mozaik. 10 1 1 14 -1k
plater A3 0 0 Jed 0

sprzet specjalny:
ploter A2 do AQ 0 0 12 0
drukarka laserowa 0 v 2 8 16
drukarka fiszek hibliot. 0 0 5 ]
streamer 0 0 3.9 0
hand scanner il 5 0.5 3
digitizer 0 0 3 0

?

sprzet sieciowy (oprocz wymienionych wyzej pozycji): :
karty sieciowe Ethern. 23 25 1.8 43
kabel koncentr. Ethern. Tey % i 7.4
modemy 3 10 13 0.6 9
fax 0 0 3 0
sprzeg do teleksu 0 0 1.4 0
kabel koncentr. BACKEON 0 0 8 0
mosty (bridoe) lub repe 0 0 & 0
adaptery sieci GATEWAY 0 0 13 0
kabel swiatlowodowy 0 0 . 0
bridge lub karty swiatl 0 0 4 0
oproaramowanie NOWELL/XENIX 3 3 2 10
RAZEM wersja 800mln {bez ETD) 487.2
+ET0 wg oschneqo zestawienia 320
SUMA Etap I 807.2

-8~



Zestawienie sprzetu planowanego do zakupu dla Ofrodka ETO

Zgodnie z planem zatwierdzonym przez Senat Uczelni, w ramach
-planowanej kwotu 800 mln z1 zostaje przeznaczone na zakup dla
Osrodka ETO czesdé obejmujgca 40%4, czyli 320 mln zi. W zwigzku =
tak niskim poziomem dofinansowania przewiduje sig zakupy wediug
przedstawionego powyzej wariantu 3 (najskromniejszego).

Zakupy ocbejmujg zatem:

4 sale laboratoryine w systemié XENIX 386 (po 9 terminali)

2 sale laboratoryine z komputerami 1é6-bitowymi (po 8 stanowisk)
jeden mikrokomputer o zwiekszonej mocy obliczeniowej, tj. typu IBM
AT wraz z karta specjalna — proponuje sie wybdr karty transputerdw
T800 lub (w drugiéj kolejnosci) DEFINICON, wraz =z odpowiednim
oprogramowaniem podstawowym (system operacyjny i kompilator
FORTRANW) .

1. Laboratoria wielodostepu:

Mi krokomputer 386 w konfiguracji:

4MB RAM, 40MRB dysk, 20MHz, B0387 = 52t S50.0 mln =1
Kontroler 16 wejsé¢ RS 2 szt ?.6
Drukarka szybka L SZ2% 6.0
Terminale VT100 36 szt 38.0
2. Laboratoria mikrokomputerowe
Mikrokomputer XT 16 szt St
3. Mikrokomputer do obliczern naukowych
Mi krokomputer IBM AT, B80MB, EGA 1 szt 18.0
karta specjalna (T800, DEFINICON) 1 szt 140.0
wiraz z oprogramowaniem
drukarka ' 1 szt 4.0
ploter A3 1 szt 5.0
Razem 323.4 mln z1

-3@-



I. PERSPEEKTYWICZNY PROGRAM KOMPUTERYZACJI S7ZKOLY WYZSZEJ DO 1995
UI

Szczeqgdlowy wykaz sprzetu planowanego do zakupu na lata do
S podano w "Projekcie komputeryzaciji Politechniki Krakowskiej"
‘dnia 1 marca 1988 roku. Fodane tam zestawienie ilosci sprzetu
nno byé skorygowane celem uwzglednienia postepu technicznego. W
czegdlnosci nalezy przewidzied zwiekszenie liczby komputerodw
-bitowych (AT38646) do 60 sztuk, 16-bitowych (AT286) do 200 sztuk
az PC—XT rdwniez do 200 sztuk. Szacunkowy koszt tego sprzetu
k.4.2mld z1) nalezy zwiegkszyd dodatkowo celem uwzglednienia:
uchdw cen, kosztdw sieci komputerowych, postepu technicznego,
zbudowy konfiguracji (transputery, kosztowne urzadzenia
ryferyine jak drukarki laserowe czy monitory graficzne duzej
zdzielczoéci, stacje robocze SUN i Apollo) oraz kosztow
posazenia Ofrodka ETO.

Ostatecznie otrzyma sie kwote ok. 8.4 mld zlotych na koszty
mputeryzaciji w latach 1989 — 1995, :

Planowany koszt etapu II (lata 19291-1995) programu RRI-14
niesie 5.6 mld zt 1lub 7.3 mld zlotych. Kwoty te otrzymamy
ako réznice kwoty przyznanej na realizacije I etapu i kwoty 0.3
1d z1 jiako wartodci zakupdw Jjuz dokonanych lub planowanych =z

nnych 2rdédel.



Zatacznik nr 1
UZASADNIENIE ZAKUPU KOMPUTERCW SREDNIEJ MOCY

Koniecznos$dé¢ posiadania nowoczesnej jednostki oblicze-
niowej s$rednieji mocy w uczelnianym O$rodku ETO Politechniki
Krakowskiej wynika z nastepuiscych prgeslanek:

1. Dydaktyka podstawowa w zakresie informatyki, obeimuiaca
ok. 4000 studentdw na studiach dziennych i ok. 600 studentdw
na pozostatych formach studidw, realizowana jest w catosci
przez uczelniany Os$Srodek ETO. Podobnie jak to ma miejsce w
krajach o©o zaawansowanym rozwoju informatyki (por. np
opracowanie doc. M. Systy) przyieto, zZe optymalnym sposobem
relizacji programu dydaktycznego jest udostepnienie studentom
na =zaieciach 1 w ramach pracy witasnei duzego systemu
komputerowego =z odpowiednio rozbudowans siecia terminali
ekranowych.

2. Sprawne zarzadzanie uczelnig takiei wielkosci jak
FPolitechnika Krakowska wymaga mocy obliczeniowei i pojemnosci
zbiordéw danych, znacznie przekraczaiacych mozliwogci lokalnej
sieci komputerowei bazuiacej na mikrokomputerach.

3. OGromadzenie informacji bibliograficznych, = uwagi na
wielkosé zbiordw oraz przewidywany sposdbh ich wykorzystania,
réwniez wymaga korzystania z komputera przynaimniej <$Sredniej
wielkosci (o duzei pamieci dyskowei).

4. Na Politechnice Krakowskiej od wielu lat istnieje
centralny Os$rodek ETO =z wykwalifikowana kadra posiadaiaca
diugoletnie doswiadczenie w uzytkowaniu wielodostepnego
systemu komputerowego.

S. Wg uzgodnionych plandw. w $Srodowisku uczelni technicznych
komputer ICL ME29 wzglednie VAX 2000 bedzie typowym

komputerem Sredniej mocy dla uczelnianychosrodkdw

obliczeniowych.

- 44-



Zatacznik 2

DYSKUSJA WARIANTOW WYPOSAZENIA OSRODKA ETO W SPRZET KOMPUTEROWY

Przy rozpatrywaniu potrzeb zakupdw dla OsSrodka ETO =zalozono,
zZe w $Srodowisku krakowskim istnieje 1 bedzie rozbudowywane

stosownie do potrzeb ~Srodowi skowe Centrum Obliczeniowe™

wypasazone w komputer o bardzo duzej mocy ubliczeniowej
przeznaczony specijalnie dla bardzo duzych abliczenfd
naukowo-technicznych. stad w OETO jest wskazane posiadanie
sprzetu o mozl iwosciach obliczeniowych sSrednich, |

przekraczajacych poziom mikrokomputera klasy AT386.

Zaktadajac okreslony maksymalny poziom przyznanych funduszy,
uwzgledniaijac aktualne oferty sprzetu obliczeniowego dostepnego w
kraiu bez zakupdw dewizowych oraz (w przypadku wyraznego
zmniejszenia funduszy lub wzrostu cen) planuiac zakup dorazny,
ktdry bedzie mdg:t by¢ w nastepnych etapach rozwijany bez strat,
proponuje sie trzy warianty planu zakupdw dla Osrodka ETO W
pierwszym etapie programu RRI-14 (do r. 1990):

1. Zakup sprzetu obliczeniowego, ktdrego podstawa bedzie
maszyna ICL ME29 dostarczana za zilotdwki przez spdike =zagraniczna

“Furnel™.

2. Zakup sprzetu wyposazonego w mikrokomputer VAX od dowolnej
2z firm pos$redniczacych (zakup = “importu prywatnego™).

3. Zakup dorazny {(naitanszy) bazuiacy na sprzecie
mi krokomputerowym klasy IBM 386 (wielodostepny system XEMIX) -
zakup od firm pog$redniczacych lub przedsiebiorstw panstwowych.

Szczegdltowe omdwienie powyzZzszych propozycii przedstawiono

ponizei. Wszystkie cytowane oferty i ceny dotycza VI-VII 1988.

Zakup komputera ICL ME29.

NaipowazZznieiszym dostawca sprzetu liczacego d$redniei mocy,
zapewnialiacym rownoczesnie kompleksows oferte, dobra jakosc
sprzetu oraz rzetelna obsiuge techniczna w czasie 1 po okresie
gwarancii iest “FURNEL International Ltd™, Warszawa, oferujacy
sprzet liczacy renomowanei +irmy angielskiej ICL, o diugich
tradyciach na rynku polskim.

Frzedstawiona przez firme “~FURNEL™ wstepna oferta na

jednostke centralna ME 29/54, 2MB pamieci wewnetrznej, 4 jednostki

- A=



dyskowe (ponad BOOMB). 31 terminali 32573, oprogramowanie systemowe
wraz z kompilatorami (dwie wersie FORTRANu) zostata wyceniona na
523 mln zi. Firma podeimuie sie takze przeprowadzid niezbedne
prace zwiazane z pogiebiona analiza i weryfikacija konfiguracji
sprzetu. Warto podkreglid, Ze cata oferta zawiera sprzet w peini
licencionowany przez producenta na teren FRL. :

Zakup sprzetu w tei konfiguracii umozliwilby w peini
zaspokoienie potrzeb w zakresie dydaktyki podstaw informatyki oraz
obstuge wiekszosci potrzeb zwiazanych z administraclia centralng i
zbiorami Biblioteki Gidwnej. Warto takze zwrdcid¢ uwage na fakt
zakupu podobnei konfiguracii komputera dla Folitechniki Slaskiej.

‘ Zakup ten nalezy uzupeinidc o dwa labdratoria wyposazone W
sprzet l46-bitowy, oraz, w drugim etapie, o spreet przeznaczony do
du2§ch aobliczen, gdyz, zgodnie z opinig firmy “FURNEL™, komputer
ME29 nie jest przeznaczony do intensywnych obliczenn

zmiennoprzecinkowych.

Mikrokomputer VAX 2000.

Zakup sprzetu klasy VAX, tradycyinie wykorzystywanego na
Zachodzie do obliczeh naukowo—-technicznych, moze sie odbyé& za-
posrednictwem wielu firm kraiowych (grdwnie przedsiebiorstwa
poloniine i spdéiki prywatne).

Oznacza to, 2e firma dostarczajaca nie bedzie w stanie
zagwarantowad fachowego serwisu gwarancyjinego, oraz, ze sprzet
bedzie sprowadzany bez odpowiednich formalnogci licencyinych.
Mikrokomputery VAX, Jakkolwiek bardzo dobrze nadajace sie do
abliczen technicznych, ze wzgledu na dabry system operacyjn? i
bogate oprogramowanie, nie sa iednak przeznaczone do obsiugi
duzego zespoiu uzytkownikdéw. i zakup takiego sprzetu zapewniiby
obsiuge potrzeb obliczeniowych, nie rozwiazuiac problemu obsitugi
masowei dydaktyki podstawowei ani potrzeb administraciji i

Biblioteki Gidwnej.

Spodrdd wielu ofert na sprzet tei klasy mozna wybrad¢ taka,

ktdra w cenie ok. 450 wmln =z} pozwnli  skompletowad sredni
mikrokomputer VAX 2000 w zeooslawie 6 termi nali 1MB pamieci
operacyinei 1 350MB - dygbowe .,

Zalup talilego  wuprzetu  wymaga 2 atem usuperlnicenia o gdute
Laboratorta  atadenclb e na mibeaolbompul erach L& bl Lowychy (co
nadmnie i 32 atanowi sl O iz Lompat eryeac i admintsitrac ii i

Biblioteld Gldwne )l na bhas e nneago s et s
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Sprzet mikrokomputerowy pod kontrola systemu XENIX.

Propozycia obeimuie zakup dla OETO nastepuiacego sprzetus

a/ dwa wielodostepne systemy super AT 386, kazdy =z pamiecia
4MB + dyski 80-150MB oraz 18 terminali, co umozliwia organizacie 4
sal laboratoryi- nych (dydaktyka podstawowa + systemy
ogdélnodastepne),

b/ sala mikrokomputer&w 16-bitowych, 8 szt. (podstawowa
konfiguracia XT),

c/ komputeryzacija zarzadzania i Biblioteki Gidwnei na bazie
sprzetu typu IBM PC (chwilowo - do czasu zakupu sprzetu
centralnego o duzej pojemnosci),

d/ =zakup sprzetu przeznaczonego do obliczef naukowo -
technicznych:

d.1/ stacja robocza typu Sun 4 1lub Apollo wraz 2z 2-3

‘terminalami typu XT,
|
d.2/ zakup mikrokomputera typu AT wraz ze specjalizowana

przystawka do obliczer naukowych (Motorola 64000, Definicon 1lub
transputery T800).

Zakup pozycii a,b,d., wediug cen =z lipca 88 powinien sie
zmiedcid w kwocie 0k.350 mln =z i pozwalaiby on zrealizowad
wszystkie cele przedstawione w zatozZzeniach zostawiajac pewne
minimum finansowe przeznaczone na zakup sprzetu dla administracii
i Biblioteki. Caty sprzet mdgiby zostad uruchomiony natychmiast po
zakupie i zapewniaiby prawidiawa prace Osrodka ETO. Rdwnoczesnie
w przypadku zakupu w drugim etapie maszyny ME29 (FURNEL) caty
sprzet (terminale do XENIXa i mi krokomputery 386) byiby
wykorzystany bez zadnych strat.

W O$rodku ETO (korzystaiac z grzecznogci krakowskieji firmy
PROSFER) testowano wielodostepna konfiguracije skladajaca sie =z
mikrokomputera ALR386 (20MHz) 1 8 terminali poditaczonych poprzez
inteligentny sterownik lacz szeregowych. Caty zestaw, pracuja;y
pod kontrola systemu XENIX-V wersia 386 byl testowany w warunkach
zblizZzonych do pracy ogrupy studenckiej. Nawet przy rdéwnoczesnym
uruchomieniu kompilaciji programéw na wszystkich kofcdwkach (12
réznych prostych programdéw fortranowskich) nie obserwowano
widocznego zwolnienia czasu reakcji systemu na polecenia
systemowe, czas otrzymania wynikdw kompilacii nie przekroczy: 2
minut, a takzZe nie obserwowano przeciazenia podsystemu obsiugi
komunikaciji przy rdwnoczesnej transmisii duzej liczby informacii
na kilka terminali.

e &



Pordwnanie wariantow

Zadna z przedstawionych konfiguraciji sprzetowych nie zapewnia
petnej realizacji wszystkich wymagan - najkorzystniejsza Jjest
propozycja bazuj=»ca na sprzecie ME29, pod warunkiem zakupu w
drugiej kolejnogci minikomputera do obliczen naukowych (VAX 1lub

podobny), przy zatozeniu mozliwosci intensywnego - korzystania w
okresie przejsciowym =z mocy obliczeniowej Srodowiskowego Centrum

Obliczéniowego {(nawet do czesgci obliczenn studenckich - np. prac
dyplomowych) .

Wersja trzecia (systemy wielodostepne XENIX-3864) jest
rozwiazaniem kompromi sowym (przy ograniczonych Srodkach)
zapewniajacym peina realizacje wszystkich zadah przy zachowaniu
mozliwosci ekonomicznego rozwoiu potencjaiu abliczeniowego v

dalszych etapach.

Wersia  druga (minikomputer VAX) Jjest w chwili obecnej
rozwiazaniem niezadawalajacym,. zapewniajacym tylko jeden rodzaj
dziatan, w szczegdlnosci nie zezwalajacym na poprawne wykorzystanie w
procesie nauczania podstaw informatvki.

W opracowaniu przyjeto wariant komputera ICL ME29.
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Zatgcznik nr 3.

Ogélne zatozenia planu komputeryzacji Politechniki
Krakowskiej w warunkach ograniczenia funduszy na realj=-
zacje programu RRI=14,

Zasadnicrze potrzeby FK w zakresie komputerowej obsiugi to:

- wymiana obecnie przestarzatej bazy informatycznej stuzacej po-

a)

b)

c)

d)

e)

trzebom dydaktyki na poziomie podstawowym oraz utworzenie no-
wej odpowiedniej bazy dla potrzeb dydaktyki drugiego poziomu,
stworzenie bazy informatycznej dla potrzeb zarzadzania Uczel-
nia oraz wspomagania prac bibliotecznych i1 wydawniczych,

rozwdj mocy obliczeniowej dla prac naukowo—-badawczych.

W zwiazku z powyzZzszym proponuje sie nastepujace podstawowe

kierunki rozwoju komputeryzacji PK na najblizZsze lata:

Zakup komputera o duzej mocy obliczeniowej =zlokalizowanego

przy DETO.

Zadaniem tego komputera bedzie:

- wykonywanie obliczenl dla potrzeb dydaktyki w skali Uczelni,
pfzede wszystkim na poziomie podstawowym,

- przetwarzanie danych dla potrzeb zarzadzania i wspomagania
prac bibliotecznych,

- W miare mozliwosci wykonywanie obliczert dla prac naukowo=-
badawczych.

Stworzenie dla potrzeb informatyzacji przedmiotdw =zawodowych

oraz takze dla realizacji prac naukowych bezumownych lokalnych

laburatoriéw informatycznych.

Do realizacji prac naukowo-badawczych siuzyé¢ beda jak dotych-—

czas przede wszystkim minikomputery zlokalizowane w Instytu-

tach. Do realizacji prac naukowych wymagajacych szczegdlnie

duzego potencjaiu obliczeniowego przewiduje sie wykorzystanie

SCO "Cyfronet”.

Niezbednym warunkiem prawidiowej realizacji powyzszych zamie-—

rzen jest stworzenie odpowiedniej bazy lokalowej dla OETD i

laboratoridw lokalnych.

Jednym z istotnych celd& planu komputeryzacji Uczelni jest

stworzenie nowej jakogci informatyzacji dydaktyki, zwitaszcza

w zakresie przedmiotdéw zawodowych. W zwiazku z tym nalezy do-

kona¢ przegladu i modyfikacji tresgci programdw nauczania dla

dostosowania ich do aktualnych potrzeb i nowych mozliwosci

- %



Zgodnie z wytycznymi Resortowego Programu Badawczo-Rozwojowego
RRI-14 "Informatyzacja Frocesédw Dydaktycznych i Naukowo-Badaw-
czych w Szkotach Wyzszych" zostal opracowany przez Rektorska Ko-—-
misje d/s Informatyzacji Uczelni "Projekt komputeryzacji Foli-
techniki Krakowskiej" i przestany w marcu br do Koordynatora tego
tematu. Projekt ten obeimowa: 2 etapy na néstepujace kwoty:s I
etap = 1.8 mld 23 (do kofica 1990 ru), 11 etap -~ 4,0 nmld =zt (do
konca 1993 r.). Wediug wstepnego podziatu Ffunduszy dokonanego
przez Koordynatora RRI-14 Uczelnia otrzymaia kwote 0.8 mld zi na
realizacje I etapu. W zwiazku = tym dokonano modyfikacji poprzed-
nio opracowanego projektu przyimujace
1. Priorytety wyposazenia sprzetowego.

a) Wyposazenie Uczelni w komputer klasy WVAX 1lub Furnel/ICL,

~zlokalizowany w Uczelnianym Centrum Obliczeniowym (przy
OETO) i przeznaczony do prowadzenia zajed dydaktycznych na
poziomie podstawowym oraz dla celdw zarzadzania i wspomaga—
nia prac bibliotecznych.

b) Stworzenie i wyposazenie laboratoridw ze sprzetem kompute-

rowym pracujacym w sieci zgodnie ze standardem NOVELL NET_
WARE zlokalizowanych na poziomie Wydzialdw i obsiugujacych
dydaktyke drugiego poziomu i prace naukowe bezumowne.

c) Wydzielenie funduszﬁ na jednostkowe zakupy sprzetu mikro-—

komputerowego:

- dla potrzeb zarzadzania, prac bibliotecznych i wydawni-
czych,

- dla wyposaténia zespoldw realizujacych systemy profesjo-
nalnego oprogramowania w ramach RRI-14,

-~ dla jednostek organizacyinych Uczelni prowadzacych dzia-
talnosé naukowa nie posiadajacych dotychczas sprzetu,

- dla OETO do nauczania podstaw informatyki na sprzecie
mi krokomputerowym,

= dla opcjonalnego podiaczenia w ramach sieci do lokalnych
laboratoridw sprzetu bedacego w posiadaniu Instytutdw,

oraz dla ochrony zakupdw w razie ruchu cen.

2. Orientacyiny podziat przydzielonej kwoty 0.8 mld zi:
a) 40 % - zakup duzego komputera centralnego z duza liczba
terminali,
b) 40 Z - wyposazenie informatycznych laboratoridw lokalnych,

c) 20 %Z - fundusz przewidziany na zakupy Jjednostkowe.

ek -



Zalacznik nr 4

ALTERNATYWNY FLAN LOKALIZACJI SPRZIETU DLA OSRODKA ETO
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Zaltacznik nr S5

KOMPUTEROWE WSPOMAGANIE DYDAKTYKI:

WYKAZ PRZEDMIOTOW ORAZ TEMATYKA ZAJEC PLANODWANYCH DO REALIZACJI
Z WYKORZYSTANIEM TECHNIK INFORMATYCZINYCH
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